


Rlccanlo DE AMICIS 
Nato a Jesi (AN) il 03/05/1974 

RESIDENZA 

60033 Chiaravalle (AN) 
tel. 
celi. 
e-mail:

ISlnzl11e I fll'IIIIZIIII 

Novembre 2013-marzo 2017 

Febbraio 2013 

Dicembre 2006 

Dicembre 2002 

PnbUCIZilni Scl1■une111 

l1ttara11 di Ricerca 
Università Politecnica delle Marche -Ancona 

Argomento: Analisi dinamica e modellazione di un motoveicolo elettrico a trazione integrale in 
diverse condizioni di fondo stradale orientata alla sicurezza del mezzo stesso. 
Tutor: Chiar.mo Prof. Sauro Longhi 

Prof. Andrea Bonci. 

Laurea Specialisllca In 111111erla delle TIIICl■UDICIZIORI 
Università Politecnica delle Marche-Ancona 

Titolo: Valutazione delle problematiche implementative e sviluppo dell'applicazione di controllo 
di un sistema domotica tramite analisi del movimento della testa su piattafonna Android. 
Relatore: Prof. Ennio Gambi. Votazione: 110 e Lode 

Mnter in MIUll■lll del SISll■i lnl1r■advt 
Università Bocconi -Milano 

Master universitario di 1° lìvello sui sistemi informativi integrati (ERP), la Business lntelligence 
e i sistemi informativi azienadali. 

Laurea Trte•le In 11ue11er1a delle Teltctm•lcaz1111 
Università Politecnica delle Marche -Ancona 

Titolo: Progettazione e simulazione di una rete Frame Relay mediante l'utilizzo di Opnet 
Modeler. Relatore: Prof. Giovanni Cancellieri. Votazione: 97/110 

Andrea Bonci, Riccardo De Amicis. Modelling simulation and contrai of dynamic platform 
with several degree of freedom. IEEE/ASME lnternational Conference on Mechatronic 
and Embedded Systems and Applications. Senigallia, ltaly, 2014 

Andrea Bonci, Riccardo De Amicis, Sauro Longhi, Giuseppe Antonio Scala and Andrea 
Andreucci. Motorcycle lateral and long�udinal dynamic modeling in presence of tyre slip 
and rear traction. 21st lnternational Conference on Methods and Models in Automation 
and Robotics, Mi�zyzdroje, Poland, 2016 

Andrea Bonci, Riccardo De Amicis, Sauro Longhi, Emanuele Lorenzoni and Giuseppe 
Antonio Scala. A motorcycle enhanced model for active safety devices in lntelligent 
Transport Systems. 12th IEEE/ASME lnternational Conference on Mechatronic and 
Embedded Systems and Applications. Auckland, New Zealand, 2016 

Andrea Bonci, Riccardo De Amicis, Sauro Longhi, Emanuele Lorenzoni and Giuseppe 
Antonio Scala. Motorcycle's lateral stability issues: comparison of methods tor dynamic 
modelling of roll angle. 20th lntemational Conference on System Theory, Contrai and 
Computing Joint Conference SINTES 20, SACCS 16, SIMSIS 20. Sinaia, Romania, 2016 

Andrea Bonci, Riccardo De Amicis, Sauro Longhi, Emanuele Lorenzoni and Giuseppe 
Antonio Scala. A motorcycle's analytical model describing the highside fall in panie 
situations. The 20th World Congress of the lntemational Federation of Automatic Contrai, 
9-14 July 2017




